
ISR [ i ]

RutinaEncoder( )

¿Debería 
moverse?

Debounced( )

Sí

no

Aplicar 
computo de 

PID

Sí

Contador++

no

¿El contador 
llega al numero 
suficiente para 

calcular?

Calcular 
velocidades

Sí no

Entregar a PID, 
computar e 

imprimir a Serial


